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در اين درس با روشهاي تحليل سيستمهاي غير خطي و طراحي كنترل كننده هاي متداول غير خطي آشنا مي شويم . اين موضوعات شامل موارد زير مي باشند:
· مقدمه: شامل معرفي سيستمهاي غير خطي، معادلات حالت، نقطة تعادل، خصوصيات بارز سيستمهاي غير خطي و تعريف چرخة حدّي.
· آناليز فاز: شامل خصوصيات سيستمهاي غير خطي رستة دو، ترسيم نمودار فاز، نقاط تكين، روشهاي ترسيمي، روشهاي عددي، تحليل نمودار فاز.

· تحليل پايداري مقدماتي: شامل تعاريف پايداري، قضاياي لياپانوف متد مستقيم، غير مستقيم و پايداري فراگير و قضية لاسال.

· تحليل پايداري پيشرفته: شامل قضاياي پايداري سيستمهاي متغير با زمان، قضاياي ناپايداري، و معيار دايره و پوپوف در تحليل پايداري سيستمهاي غير خطي.

· تحليل چرخة حدي: شامل تعريف و خصوصيات چرخة حدّي، قضاياي وجود، تعريف توابع توصيفي، نمونه هايي از توابع توصيفي براي اشباع و منطقة مرده، تحليل پايداري چرخة حدّي با استفاده از توابع توصيفي.

· طراحي كنترل كنندة خطي ساز با فيدبك: شامل رياضيات لازم و جبر Lie، روشهای خطي سازي ورودي- حالت، روشهاي خطي سازي ورودي- خروجي، ديناميك صفر، مثالهاي كاربردي.
· طراحي كنترل كنندة مود لغزشي: شامل تعريف سطوح لغزش، قانون كنترلي سوئيچ، قانون كنترلي مود لغزشي، حذف نوسانات با لاية مرزي، طراحي كنترل كننده براي سيستم رستة دو.

مراجع:
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2) Nonlinear systems, H. Khalil, Prentice Hall, QA427.K48, 1996.

3) ترجمة كتاب فوق توسط دكتر غلامعلي منتظر، انتشارات دانشگاه تربيت مدرس.
4) Nonlinear Control Systems, A. Isidori, Springer Verlag, 1995.
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