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1- نشان دهيد سيستم :
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خطي‌پذير ورودي‌- خروجي است. سيستم را به صورت نرمال در آوريد و ناحيه اعتبار مدل را مشخص كنيد. آيا سيستم كمينه فاز است؟ (پاسخ خود را با ذكر دليل بيان كنيد)

2-  سيستم زير را در نظر بگيريد. 
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نشان دهيد سيستم خطي پذير ورودي‌-خروجي است. ديناميكهاي صفر سيستم را يافته و پايداري آن را بررسي كنيد.

3- سيستم زير را با انتخاب 
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 مناسب به طور جامع پايدار كنيد. آيا سيستم كمينه فاز است؟
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4- نشان دهيد سيستم زير خطي پذير ورودي‌-‌حالت است. معادلات سيستم خطي شده را بيابيد.

(راهنمايي: از
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استفاده كنيد.)
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5-  نشان دهيد سيستم زير خطي پذير ورودي‌-‌حالت است. معادلات سيستم خطي شده را بيابيد. 
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«موفق باشيد»

بنام آنکه جانرا فکرت آموخت


کنترل غير خطي











مدرس: حميدرضا تقي راد





تکليف سري ششم
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