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1. (25٪) سيستم زير را در نظر بگيريد:
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الف) نقاط تعادل سيستم را تعيين كنيد. 

 ب) پايداري نقاط تعادل را با استفاده از روش خطي سازي لياپانوف بررسي كنيد.
  ج) شكل تقريبي صفحة فاز سيستم را در مجاورت نقاط تعادل ترسيم كنيد.

2.   (25%) سيستم زير فرم تعميم يافتة معادلات پاندول مي باشد. 
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كه در آن 
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 توابع Lipschitz بوده و خصوصيات زير را ارضاء مي كنند.
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نشان دهيد مبدأ مختصات يك نقطة تعادل براي سيستم بوده و با استفاده از يك تابع لياپانوف مناسب پايداري محلي و جامع مبدأ مختصات را تحليل كنيد.

3. (25٪) سيستم زير مفروض است:
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كه 
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 تابعي پيوسته-‌مشتق‌پذير است و براي تمام مقادير 
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. نشان دهيد در اين سيستم مبدا پايدارمجانبي يكنواخت است.

4. (25٪) سيستم حلقه بستة زير را در نظر بگيريد.
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 و تابع توصيفي المان غير خطي سيستم 
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 توسط آزمايش به فرم زير تعيين شده است:
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تحقيق كنيد آيا سيستم فوق داراي چرخة حدّي است، و در صورت وجود تعداد و نوع پايداري آنرا تعيين نموده و دامنة و فركانس آنرا تخمين بزنيد.

موفق باشيد.
دانشکده مهندسي برق


کروه کنترل





آزمون مياني


كتاب باز – زمان دو ساعت








�


مدرس: حميدرضا تقي‌راد
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نيمسال اوّل– سه‌شنبه 11/9/82








بنام آنکه جانرا فکرت آموخت


کنترل غير خطي
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